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Hackroboter fUr Mais, ZuckerrGben und Sonnenblumen — Kamerage-
f d i B Ch.l . . . . .
Ges peutschen Bundestages.  STEUEITES Hacken mit Hilfe eines Neuronalen Netzes in den Reihen der
Kulturpflanzen (Hackroboter fir HackfrGchte)

Projekiziel

Ziel des Projekts war es, eine kamera-
gesteuerte Hacke mit Hilfe eines Neuronalen
Netzes fUr den Reiheninnenraumbereich von
gesaten und gepflanzten Hackfrochten zu
entwickeln und zu evaluieren. Die Entwicklung
stellf  eine nachhaltige Ldsung fir den
Sonderkulturbereich (Kohl, Salat) aber auch
fOr Ackerkulturen sperziell den gesaten
HackfrGchten (Sonnenblumen, Mais,
ZuckerrUben) dar.

Forderbereich des Projektes: Landwirtschaft (Pflanze/Tier)
Kl-Bereich(e): Inteligente Maschinen (Robotik), Deep Learning, Maschinelles Lernen
Projektteilnahme an X-KIT Cluster: Robotik, Prozessautomation & Robotik

Aktuelle Ergebnisse
- Pflanzenerkennung/Segmentierung auf Kl-basierter Klassifizierung in Echizeit
- Unterscheidung von Kulturpflanzen, nUtzlichen/seltenen und problematischen Unkrdutern
- Fahrgeschwindigkeit 0,8-1,2 km/h mit 3 m Arbeitsbreite
- 2-jdhrige Versuchsergebnisse mit Prototyp (TRL 6)
- Unkrautbekdmpfungserfolg zwischen der Reihe > 85 % und in der Reihe > 75 %
- Keine signifikanten Kulturpflanzenverluste, unabhdngig der Kultur
- Keine Ertragsverluste, unabhdngig der Kultur
- In vielen Versuchen vergleichbare Ergebnisse mit konventionellen chemischen
Unkrautbek&mpfungsmethoden

Fazit:

Der Hackroboter Prototyp présentiert eine herkdbmmliche 3 m Hacke welche durch die
Intfegration bildgebender Sensoren und eines neuronalen Netzwerkes, vergleichbare
Unkrautbek&mpfungserfolge sowohl zwischen wie auch in der Kulturpflanzenreihe im Vergleich
zu konventionellen Herbizidbehandlungen erzielt. Auch die Ertfrdge wurde nicht negativ

beeinflusst.
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