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Kleine Roboter fUr den intelligenten biologischen Landbau

aufgrund eines Beschlusses
des Deutschen Bundestages

Projekiziel

Entwicklung nachhaltiger Konzepte von modularen, teilauto-
nomen Roboterplattformen fUr den ékologischen Landbau fur
Klein- und Kleinstbetriebe.

Forderbereich des Projektes: Landwirtschaft Pflanze / Tier

Kl-Bereich(e): Mustererkennung, maschinelles Lernen, Deep Learning, Inteligente Maschinen, Maschinelles Planen
und Handeln

Projektteilnahme an X-KIT Cluster: Robotik, Prozessautomation & Robotik

Aktuelle Ergebnisse

- Moderne Kl wird zur Pflanzenerkennung und -kartierung eingesetzt, um damit die landwirt-
schaftlichen Partner von Routinetatigkeiten zu entlasten. Ebenso werden neue, Kl-basierte
Verfahren fur die Kartierung von Un- und Beikrutern mittels autonomer Roboter und deren
Lokalisation in unbekannten Umgebungen entwickelt und erprobt.

- Im Projekt wurde eine proprietdre Plattform vom Industriepartner entwickelt. Diese ist an die
typischen SpurgréBen von dkologischem Kleinlandbau angepasst und bietet Anschlussmdg-
lichkeiten fur viele Erweiterungen. Ein variables Fahrmodell auf Basis individueller Ansteuer-
barkeit der einzelnen Antriebe erlaubt eine erhdhte Mobilitédt auf kleinem Raum. Ein optiona-
ler Greifarm ermdglicht den Einsatz fUr vielfaltige Interaktionen.

- Neue Algorithmen zur Pfadplanung in Echtzeit werden entwickelt, neue Methoden zur Kar-
tierung eingesetzt und deren Anwendbarkeit wird unter Labor- und Realbedingungen er-
probt.

- Im Projekt wird voraussichtlich ein TRL von 4-5 fUr den Demonstrator erreicht werden

- Das Projekt hebt den Bedarf technischer Losungen fUr landwirtschaftliche Probleme im &ko-
logischen Kleinlandbau hervor. Entwicklungen mussen auf die individuellen Bedurfnisse an-
gepasst werden. FUr die vielseitige Einsetzbarkeit von modularen Aufbauten sind spezialisierte
Weiterentwicklungen notwendig.

Das wissenschaftliche und wirtschaftliche Potenzial in diesem Bereich ist enorm.
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